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FUNDAMENTACION 
 

 Esta asignatura complementa a la Teoría de Control y Control II y en ella se 
imparten los aspectos prácticos relacionados con el temario de la misma y se realizan 
las prácticas necesarias para una mejor asimilación de la materia. Durante cada 
actividad semanal se aplicarán como estrategia un pre-laboratorio, es decir se 
dedicarán los primeros minutos a la introducción y explicación de una práctica o a 
impartir algún tema teórico con gran interés práctico. Durante el resto de la clase los 
alumnos, distribuidos por grupos, realizarán las prácticas. Las prácticas estarán 
diseñadas para que sea posible su realización en el tiempo disponible durante la clase. 
Además, a lo largo del curso, los alumnos, distribuidos por grupos, realizarán un 
trabajo de tipo práctico. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

OBJETIVO GENERAL DE LA ASIGNATURA 
 
 Desarrollar habilidades y destrezas para la presentación de soluciones de 
control que impliquen combinaciones de técnicas básicas. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



UNIDAD I OBJETIVO TERMINAL 

INSTRUMENTOS BÁSICOS 

 
MANEJAR CORRECTAMENTE LOS 
INSTRUMENTOS BÁSICOS QUE FORMAN UN 
LAZO DE CONTROL INDUSTRIAL. 

DURACION 

 
2 SEMANAS 

 

EVALUACION 

 
20 % 

 

OBJETIVOS ESPECIFICOS CONTENIDO 
ESTRATEGIAS DE 

INSTRUCCION 

1. Identificar los elementos que forman 
un lazo de control industrial. 

2. Manejar correctamente las normas, 
planos y documentos de Ingeniería 
de uso común en el diseño de 
proyectos de control. 

3. Programar correctamente los 
equipos industriales presentes en el 
laboratorio. 

 Revisar manual técnico del 
banco de trabajo. 

 Elemento de un lazo de control; 
elemento de medición primario, 
transmisores, controles, 
elementos finales de control. 

 Programación de un 
transmisor. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

    PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL 

 Revisión de 
literatura. 

 Controles de 
lectura.  

 Ejercitación 
dirigida. 

 Demostracio
nes en el 
laboratorio. 

 
 

•Ejercicios de 
Desempeño. 
Ejemplos de 
aplicación.  
 
•Interacción en el 
aula virtual 
 
•Exposiciones 
modalidad video. 
 
•Materiales 
didácticos 
multimedia 

ESTRATEGIAS DE EVALUACION: 

PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL 

 Prueba larga. 

 Ejercicios prácticos. 

 Talleres. 

 Asignaciones. 
 

 Cuestionario en línea   

 Foros de discusión  

 Asignación de tareas  

 Videos, Blogs, Chat,  Glosario, Wikis 

 Proyecto con Defensa 

 Evaluación Presencial 

 

 

 

 

 

 



UNIDAD II OBJETIVO TERMINAL 

MEDICIÓN DE PRESIÓN NIVEL, FLUJO Y 
TEMPERATURA 

 
IDENTIFICAR LOS ELEMENTOS PRIMARIOS 
DE MEDICIÓN DE PRESIÓN, FLUJO, NIVEL Y 
TEMPERATURA. 

DURACION 

 
7 SEMANAS 

 

EVALUACION 

 
40 % 

 

OBJETIVOS ESPECIFICOS CONTENIDO 
ESTRATEGIAS DE 

INSTRUCCION 

1. Identificar los elementos primarios de 
medición de nivel, presión, flujo y 
temperatura. 

2. Conocer el funcionamiento de un 
transmisor electrónico de presión 
diferencial, nivel, flujo y temperatura 
y aplicarlo para el uso específico 
para cada una de las mediciones. 

3. Desarrollar la instalación del lazo de 
control de presión, nivel, flujo y 
temperatura. 

 PRACTICA No 01: Medición de 
Nivel. 

 PRÁCTICA No. 02: Medición de 
Presión. 

 PRÁCTICA No. 03: Medición de 
Flujo. 

 PRÁCTICA No. 04: Medición de 
temperatura. 

    PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL 

 Revisión de 
literatura. 

 Controles de 
lectura. 

 Ejercitación 
dirigida. 

 Demostració
n en el 
laboratorio. 

 
 

•Ejercicios de 
Desempeño. 
Ejemplos de 
aplicación.  
 
•Interacción en el 
aula virtual 
 
•Exposiciones 
modalidad video. 
 
•Materiales 
didácticos 
multimedia 

ESTRATEGIAS DE EVALUACION: 

      PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL 

 Ejercicios prácticos. 

 Prueba larga. 
 

 Cuestionario en línea   

 Foros de discusión  

 Asignación de tareas  

 Videos, Blogs, Chat,  Glosario, Wikis 

 Proyecto con Defensa 

 Evaluación Presencial 

 
 
 
 
 



 

UNIDAD III OBJETIVO TERMINAL 

CONTROL DE NIVEL, PRESIÓN FLUJO, Y 
TEMPERATURA 

 
IDENTIFICAR Y SELECCIONAR LA ACCIÓN 
BÁSICA DE CONTROL MÁS ADECUADA PARA 
REALIZAR EL CONTROL AUTOMÁTICO DE 
NIVEL, PRESIÓN, FLUJO Y TEMPERATURA. DURACION 

 
7 SEMANAS 

 

EVALUACION 

 
40 % 

 

OBJETIVOS ESPECIFICOS CONTENIDO 
ESTRATEGIAS DE 

INSTRUCCION 

1. Conocer el funcionamiento de un 
controlador electrónico industrial de 
proceso. 

2. Desarrollar la instalación del lazo de 
control de nivel, presión, flujo y 
temperatura  

3. Reconocer el funcionamiento de un 
transmisor de temperatura 
electrónico y utilizarlo correctamente 
de acuerdo a las especificaciones 
del fabricante. 

4. Reconocer los diferentes tipos de 
controles. 

 PRACTICA No 05: Control de 
nivel. 

 PRÁCTICA No. 06: Control de 
presión. 

 PRÁCTICA No. 07: Control de 
Flujo. 

 PRÁCTICA No. 09: Control de 
temperatura. 

    PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL 

 Revisión de 
literatura. 

 Controles de 
lectura. 

 Ejercitación 
dirigida. 

 Demostració
n en el 
laboratorio. 

 

 

•Ejercicios de 

Desempeño. 
Ejemplos de 
aplicación.  
 
•Interacción en el 
aula virtual 
 
•Exposiciones 
modalidad video. 
 
•Materiales 
didácticos 
multimedia 

ESTRATEGIAS DE EVALUACION: 

     PRESENCIAL SEMIPRESENCIAL 

 Prueba corta. 

 Prueba larga. 

 Taller. 
 

 Cuestionario en línea   

 Foros de discusión  

 Asignación de tareas  

 Videos, Blogs, Chat,  Glosario, Wikis 

 Proyecto con Defensa 

 Evaluación Presencial 
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